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Аргументация целесообразности стандарта

Обеспечение интероперабельности роботехнических комплексов (РТК) является 

одной из главных основ формирования и развития информационного общества, 

цифровой промышленной экономики, оборонно-промышленного  комплекса.

➢ Гетерогенность аппаратно-программной среды,

➢ применение искусственного интеллекта в системе управления,

Интеграция:

➢ технологий больших данных;

➢ блокчейна,

➢ Интернета сущностей,

Что ускоряет темпы технологической трансформации в формирующей

отрасли.
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Стандарты

❑ Чтобы обеспечить беспрепятственное сотрудничество в области инноваций,

❑ Для формирования цифрового доверия между технологией Индустрии 4.0 и

«Промышленность 4.0» для заинтересованных сторон.

Перечень разрабатываемых стандартов на 2022 год составляли:

– Промышленность РФ 4.0 Цифровое предприятие и умное производство. Основные положения.

– Промышленность РФ 4.0 Цифровое предприятие и умное производство. Термины и определения.

– Промышленность 4.0. Цифровое предприятие и умное производство. Интеграция и интероперабельность систем

автоматизации.

– Промышленность РФ 4.0 Цифровое предприятие и умное производство. Руководство по применению модели RAMI

4.0 (IEC 63088:2017).

– Enterprise modelling and architecture — Requirements for enterprise referencing architectures and methodologies.

– Enterprise modelling and architecture — Constructs for enterprise modelling 8. Industrial-process measurement, control and

automation - Digital factory framework - Part 1: General principles.

– Reliability of industrial automation devices and systems - Part 1: Assurance of automation devices reliability data and

specification of their source [3].
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Современные условия  робототехнических комплексов

Программа «Цифровая экономика 

Российской Федерации»: 

- большие данные; 

- нейротехнологии и искусственный 

интеллект; 

- новые производственные технологии; 

- промышленный интернет; 

- компоненты робототехники и сенсорика; 

- технологии беспроводной связи; 

- виртуальная и дополненная реальности.

Стек технологий четвертой

промышленной революции:

- аналитика больших данных;

- моделирование продуктов и процессов;

- горизонтальная и вертикальная

интеграция;

- индустриальный интернет;

- безопасность;

- облачные технологии;

- аддитивное производство;

- дополненная реальность;

- робототехника.

Четвёртая промышленная революция (Индустрия 4.0) — прогнозируемое событие, массовое внедрение

киберфизических систем в производство и обслуживание человеческих потребностей,

включая быт, труд и досуг.
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Роботизация и потребность в стандартах

По объединенным данным за 2020 год РБК, PwC, SAP, «Ростех», Intel, «Яндекс», IDC, Telenor,

«Лаборатория Касперского», Bloomberg, The Economist:

уровень роботизации Российской промышленности составляет пять роботов на 10 тыс. сотрудников

предприятий промышленности.

Средний показатель по миру — 99 роботов на 10 тыс. рабочих.

Россия занимает 6-е место в мире по потенциалу роботизации и автоматизации.

Опережают Китай, Индия, США, Бразилия и Индонезия.

В стандартизации робототехники большую роль занимает создание в 2016 году технического комитета

ТК 141 «Робототехника».

В комплексе стандартов ГОСТ Р 60.0. целью является повышение интероперабельности роботов и их

компонентов, а также снижение затрат на их разработку, производство и обслуживание за счет

стандартизации и унификации процессов, интерфейсов и параметров. В введении ГОСТ Р 60.0.0.2—

2016 определено отношение к тематической группе «Общие положения, основные понятия, термины и

определения» и распространяется на все роботы и робототехнические устройства наземного

применения", но не даются рекомендации по интероперабельности.
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О разработке ГОСТ Р

РАЗРАБОТАН

Обществом с ограниченной ответственностью

«Информационно-аналитический вычислительный центр»

(ООО ИАВЦ)

ВНЕСЕН

Техническим комитетом по стандартизации

ТК 22 «Информационные технологии»

УТВЕРЖДЕН И ВВЕДЕН В ДЕЙСТВИЕ

Приказом Федерального агентства по техническому

регулированию и метрологии
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Перед разработчиками стандартов по интероперабельности РТК, на основе единого подхода 

ГОСТ Р 55062-2021, стоят задачи по получению итогов на этапах, таких как: 

❑ разработка концепции,

❑ построение архитектуры, 

❑ построение проблемно-ориентированной модели интероперабельности,

❑ построение в терминах этой модели профиля интероперабельности, 

❑ программно-аппаратная реализация РТК в соответствии со стандартами, входящими в 

профиль,

❑ аттестационное тестирование.
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Рис. 1. Методика обеспечения интероперабельности промышленных робототехнических 

комплексов в ГОСТ Р «Информационные технологии. Робототехнические комплексы. 

Интероперабельность»
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Для обеспечения
интероперабельности РТК
окончательные технические
решения по их построению
должны выбираться с учетом
(см. ГОСТ Р 55062-2021)
проблемно-ориентированной
модели интероперабельности
(этап 3 на рисунке 1).

Рис.2.   Проблемно-ориентированная модель интероперабельности   

робототехнических комплексов
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Заключение

Окончательная редакция ГОСТ Р "Информационные технологии. Робототехнические

комплексы. Интероперабельность» передана Заказчику.

Ориентация  с «Индустрия  4.0»  на «Промышленность 4.0»  может потребовать со временем 

пересмотр уже принятых стандартов.

Необходимо  решение проблемы интероперабельности робототехнических комплексов и рост 

суверенитета самостоятельно создаваемых программных продуктов.

Рассмотрение  проблемы  интероперабельности робототехнических комплексов неразрывно 

идет  с и нформационной безопасностью (ИБ и ЗИ)  и безопасностью функционирования  (БФ)
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